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Implications pour Sales-Lentz

. Vision long terme

. Chance unique du projet AVENUE au Luxembourg

. Cadre financier et technologique de 4 ans AVENUE

. Implications formation personnel

. Service Apres Vente assuré par SLA (formations, équipement, ...)
. Plus value de mobilité de personnes

. Redéfinit le role du «chauffeur»



Projet = AVENUE #769033

Autonomous Vehicles to Evolve to a New Urban Experience

Sous cadre de projets de Recherche et d’Innovation Horizon 2020
Consortium de 16 entreprises, centres de recherche

et universités de 7 pays européens

4 sites d’évaluation opérationnelle:

Geneve, Lyon, Copenhague et Sales-Lentz Luxembourg

Durée: 4 ans
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Proposer name

UNIVERSITE DE GENEVE

NAVYA

CENTRALESUPELEC

HOCHSCHULE PFORZHEIM

Transports Publics Genevois

BestMile SA

SIEMENS AKTIENGESELLSCHAFT

CENTRE EUROPEEN D'ETUDES DE SECURITEET
D'ANALYSE DES RISQUESC.E.E.S.AR.ET D'ANALYSE DES
RISQUES

AVL LIST GMBH

Kompetenzzentrum - Das Virtuelle Fahrzeug,
Forschungsgesellschaft mbH

REPUBLIQUE ET CANTON DE GENEVE, Departement de |
environnement, des transports et de | agriculture, Direction
generale des transports

MabileThinking SARL

ETHNIKO KENTRO EREVNAS KAI TECHNOLOGIKIS
ANAPTYXIS

Autonomous Mobility A/S

SLA SA

Keolis Lyon

Country

FR
FR
DE
CH
CH
DE

FR

AT
AT

CH

CH
EL

DK
LU
FR



NAVYA shuttle

. NAVYA shuttle

. Autonome & électrique

. Vitres panoramiques

. 8 places assises + 3 strapontins

. Capacité totale: 15

. Capteurs Lidar, GPS RTK,

. Stereovision camera, Odometry
. Power: 15 kW,

. Vitesse max 45 km/h

. Vitesse opérationnelle 25 km/h
. Batterie: 33 kWh

. Autonomie 8-10 heures

. Dimensions: L 4,75 x W 2,05 x H 2,55




Architecture des capteurs

: LIDARS 3D
: LIDAR 2D

(1]
e
©: STEREOVISION CAMERA
©®: ODOMETRIE

(5]

INERTIAL MEASUREMENT UNIT
(IMU)

©O: TELECOMMUNICATION

€ : Antenne D-GPS

O : LTE / MIMO antenna

: Antenne radio
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Pilotage manuel

‘ GrvAd

PILOTAGE MODE MANUEL

Freinage d'urgence : Pour déclencher le frenace durcence, relacher la commande (6) ou apouyer la commande (9).

Veille | Actif : Appuyer sur @ commande (B) pour passer da mode Actif au mode Veulle et vice-versa. L2 mode Veille désactve la propulsion.

Homme-mort : Four pouvor opérer la navettz, la commande (8) coit étre constamment enfonceé. Relicher la commande (5) entraine un frenage c'uroence.

Automatique ! Manuel : Le mode automatique est actif par défaut. Basculer en mode manuel en appuyant sur (b). Revenr en automatique en appuyant sur (b) et (10)

Conduite / Manccuvre : Appuyer sur la fleche du bes commande (2) powr activer le mede manceuvre. Trois vitesses dispenikles en mode manceuvre: 0.1, 0.3 ¢10.5 [mis].
Fléche du haut commande [2) powr revenir en mode conduite.

Acceélération : Joysick de propulsion (3).

- Joysick relache:

_ freinage doux

Décélération : joystick de propulsion (3).

Direction

: Pour diriger le véhicule,
orientez progressivement le joysuck de
directon (1) a gauche (resp. a droite)
pour tourner a gauche {resp. a droite)
dans [e sensd’evancement.

1 2 3 4

7

8

Diraction | Nanosuvra/Conduite | Propulsion | Clignotant gauche

Seules les personnes habilitées par
Navya sont autorisées a piloter la navette

Pories

sécurité et contacter la supervision NAVYA : #33 6 98 74 32 49

Talecommanda enlo¥

Clignotant droit

Frain durgenca

Vailia

Sumer

& ATTENTION A En cas de probléme merci d'appliquer les procédures de

Khaxon




Projets de conduite autonome
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Contern: trajet phase 2
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Démarches Autorisations

. Homologation 2007/46/CE sSNnNca
. . . . [GIIS socesnovoraece
. Ao(t 2018: Autorisation de circulation

temporaire «plagues rouge» (MDDI) pour

S | oU cranb-bUCHE o LuxemBoURG
déploiement :@ ‘ e ot et
. A partir du 19.09.18: autorisation de

circulation définitive (MDDI) pour transport
public

. Immatriculation (SNCA)
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Procédures de sécurité

opérationnelle

NQUYAQ

Légende
Batterie - Sacterle Cable/Composant Systéme de
Boitier de haute 5
00| basse tension - s d’énergie haute commande
12 Volt: fuilble REnclon tension (pcu)
= 80 Volts e
Zone Zone de
nécessitant
haute
une attention ¥
2 résistance
particulidre
Moteur Electrique [2] Pad Induction (3] Prises de rechargement




Le futur

Solutions de mobilité
Evolutions techniques (network, vitesse)

Shuttle autonom 24/24 on demand

Ascenseur horizontal
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